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ROBOTY ROZBIORKOWE
(Kod CPV 45110000-8)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaefihhicznej $ wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot rozbiorkowych wechodeych w sktad inwestycji:

"Wymiana nawierzchni drég i placéw - Samodzielny Publiczny Zespot Zaktadow Opieki
Dtugoterminowej w Olecku 19-400 Olecko, Kolonia 4dz. nr 178/22

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosoviea dokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Projektant sporglzapcy dokumentagj projektowy i odpowiednie szczegoOtowe specyfikacje techniczr
wykonania i odbioru robét budowlanych neowprowadzéa do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienid lu
uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem atpbuwzgkdniagce wymagania Zamawigego oraz
konkretne warunki realizacji robot, niezime do uzyskania wymaganego standardu isgikgch robét.

Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpgie¢ miejsce tylko w przypadkach matych
prostych robot i konstrukcji drugagdnych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnigiewnaé, ze podstawowe
wymagania bda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania natpade déwiadczenia i przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na celu wykonanie

rozbidrek wysgpujacych w obiekcie.
W zakres tych robo6t wchoglz

a) Rozbidrka istnigcych nawierzchni utwardzonych w zakresiecbjop projektem
Rozwigzania techniczne stanawe podstaw do wykonania wygej wymienionych robét przedstawione sa
rysunkach.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowazujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kavykonania roboét, ich zgod&é z dokumentagj projektows,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Dla robét wymienionych w pkt 1.3 materialy nie wasija.

3. SPRZET
Do rozbiorek mae by¢ uzyty dowolny sprzt.

4. TRANSPORT
Transport materialdw z rozbiorki dowolnynfirodkami transportu. Przewony tadunek zabezpieazyprzed
spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robot rozbiérkowych naile
a) teren budowy ogrodzi oznakowé zgodnie z wymogami BHP,
b) wytyczy¢ miejsce oraz ok#ii¢ sposob skladowania materiatdw rozbiorkowych w delu p&niejszego
wywozu
5.2. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowad#i zgodnie z rozpoezizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003Dz.U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpiechstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wddaych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Wymagania dla rob6t rozbiérkowych podano w punkcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymis
a) [nf] dla rozbiérek nawierzchni utwardzonych,

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty olgte B.01.00.00. podlegagasadom odbioru robét zanikeych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanynpiunkcie 5 i odebrane przezzimiera mierzone
w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE
llosci robot rozbiérkowych magulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Naewlzo



