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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekaiyania i odbioru rob6t (STrsvymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych ze zdgiem warstwy humusuprzy przebudowie drogi powiatowej nr 1857N (dr.wojnr 655) Ortowo — Wronki —
Potom — Straduny (dr.kraj.nr 65) na odcinku od drog woj. nr 655 w miejscowdci Wronki do miejscowdci Sajzy w km 9 + 100 do
km 20 + 500 dt. 11.4 km.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pr@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @thwymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych:
- ze zdgciem warstwy humusu gr. 20 cm ze skarp i rowéw @@zownym jego wbudowaniem
- recznym rozplantowaniem nadwki humusu wzdha trasy drogi
przy przebudowie drogi powiatowej nr 1857N (dr.wojnr 655) Ortowo — Wronki — Potom — Straduny (dr.kraj.nr 65) na odcinku od
drogi woj. nr 655 w miejscowdci Wronki do miejscowasci Sajzy w km 9 + 100 do km 20 + 500 dt. 11.4 km.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi pas drogi powiatowej nr 18%iN\odcinku Wronki - Sajzy. Droga posiada geodeeyjvydzielony pas drogowy o
szerokdci od 7.50 m w m. Wronki na terenie zabudowanyr4.0 +15.0 m w m. Potom i na terenie przebigg@h przez las. W pasie
drogowym znajduje ginastpujace uzbrojenie : kabel telefoniczny przebiaggj wzdhw drogi oraz krzyujacy sk z drogy w m. Wronki i
w m.Potom , napowietrzna linia energetyczna kormma dwietleniowa w m. Wronki i m.Potom, przdze kablowe na dz.nr 54/4 w m.
Wronki, si¢ wodocigowa oraz kanalizacja sanitarna w m.Potom.

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeicieli przylegltych gruntéw o utrudnieniach w ruch

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgajvtasndci oséb trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgman w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie pedme. Przy zblieniu do kabli
telefonicznych i energetycznych roboty ziemne pmgi@recznie.

Catas¢ robot prowadz pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidoowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z ,Instrukg oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowysh'P(Nr 24,
poz.184 z 18.06.1990 r.) i przepisami rozpdeenia Ministra Infrastruktury z dnia 3.07.200r. sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych orezdeer bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanianogach
(Dz.U.Nr 220,p0z.2181). Wykonawca rob6t — Kierowrbkdowy przed przygpieniem do robét jest zobosvwiany sporzdzi¢ plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca@20. (Dz.U.Nr 120,
poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegoinych robét zporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét widaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery robo@aniesiono i opisano na projekcie drogowym.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptgmegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiminji podanymi w
ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.7. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwzanych ze zdciem warstwy humusu naig stosowa:
- réwniarki,
- spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactgiggrawidiowe wykonanie robét sgtem
zmechanizowanym nie jest aove,
— koparki chwytakowe i samochody samowytadowczepraypadku transportu na odleggovymagajca zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotyegce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwransportem samochodowym. Wyhkidodka
transportu zaley od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D.000Mymagania ogélne” pkt 5. Teren pod budogrogi w pasie robot ziemnych, w
miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanydokumentaciji projektowej powinien &pczyszczony z humusu .

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjgta z przeznaczeniem do gmdejszego wycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikow,
sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czymnakrelonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanagimiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazanlagyiniera.

Humus nalgy zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgshal wyptkowych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarczag dla prawidtowego wykonania robét, wadhie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
grubas¢ warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowiareczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykuesryych
mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz mycéh miejscach okéonych w dokumentacii
projektowej lub wskazanych przezzimiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zatea od gébokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania na
budowie itp.) powinna hyzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, &I wskazana przez igniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznyhzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynnici zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania hunpmwinny by przez Wykonawg tak dobrane,
aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeraetake najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowa& humusu w czasie
intensywnych opadéw i bezgrednio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplgtiasungcia humusu .
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagagoélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu .
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0Q/¢¥magania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
10. przepisy zwjzane

Nie wystpujg.
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