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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjkanania i odbioru robo6t (ST)gswymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem nawierzchavirowej przy przebudowie drogi powiatowej nr 1857N (dr.wojnr 655)
Ortowo — Wronki — Potom — Straduny (dr.kraj.nr 65) na odcinku od drogi woj. nr 655 w miejscowgci Wronki do miejscowasci
Sajzy w km 9 + 100 do km 20 + 500 dt. 11.4 km.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kdkttravry przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionyshpunkcie 1.1
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t asanych z wykonywaniem nawierzchni
zwirowej poboczy drogi i poboczy zjazdéw gospodgectzzezwiru o frakcji 2-8 mm wg PN-B-11111:1966 |l gr. 1eh@ transportem
kruszywa do miejsca wbudowaniprzy przebudowie drogi powiatowej nr 1857N (dr.wojnr 655) Ortowo — Wronki — Potom —
Straduny (dr.kraj.nr 65) na odcinku od drogi woj. nr 655 w miejscowdci Wronki do miejscowasci Sajzy w km 9 + 100 do km 20
+ 500 dt. 11.4 kmw tym:

Nawierzchng¢ zwirowa nalezy wykonywa i uktada na:
— podiazu gruntowym naturalnym, przepuszczalnym

— wyprofilowanym i zagszczonym
1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi pas drogi powiatowej nr 185¥aNodcinku Wronki - Sajzy. Droga posiada geoddeyjmydzielony pas
drogowy o szerokii od 7.50 m w m. Wronki na terenie zabudowanyt¥i.0 +15.0 m w m. Potom i na terenie przebiggain przez
las. W pasie drogowym znajduje siastpujace uzbrojenie : kabel telefoniczny przebiaggj wzdtuz drogi oraz krzyujacy sk z drog
w m. Wronki i w m.Potom , napowietrzna linia engygezna komunalno —$wietleniowa w m. Wronki i m.Potom, przdze kablowe
na dz.nr 54/4 w m. Wronki, siavodochgowa oraz kanalizacja sanitarna w m.Potom.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichéeieieli przylegtych gruntéw o utrudnieniach w ruch

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgmam w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie pmdme. Przy zbfieniu do kabli
telefonicznych i energetycznych roboty ziemne prmit@arecznie.

Catai¢ robot prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidoowierzy¢ uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakorgodnie z ,Instrukg oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowyl’P(Nr
24, p0z.184 z 18.06.1990 r.) i przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3.07.200rsprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatléw drogowych orazmdeer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U.Nr 220,p0z.2181). Wykonawca robétieréivnik budowy przed przygtieniem do robo6t jest zobogziany sporadzi¢
plan bezpiecaestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgazenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr
120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdélnych robozporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przéfia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery roboaniesiono i opisano na projekcie drogowym.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigragstosowana do szybkiego ruchu samochodowegagledu na pylenie,
nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatask np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa hwirowa.

1.6.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesemych, ktérej warstwiieralna jest wykonana z mieszanki
zwirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.6.3.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie”™1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Materialy do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszggwinna miéci¢ sie w granicach
krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanyctysal. Sktad ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetniawymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a
ponadto wskanik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki daumieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej rmétkizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub twa dol . hni
kwadratowych warstwa gérna nawierzchni wars éNa 0 natt hawierzehni
sita dwuwarstwowej WUwarstwowej
Mm A b, A b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszangéiowych
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3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazé sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniagru
— spycharek, réwniarek lub spta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulghnia, rozktadania, profilowania,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, braiayerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarekwdonieszania
mieszanki optymalnej,

— przewanych zbiornikdw na wogldo zwilzania mieszanki optymalnej, wypasaych w uragdzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

— walcéw statycznych trojkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,
— walcéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagani#reg pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczyszczeniem i
rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zanglgieen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podtga

Podtare gruntowe pod nawierzckniwirowg powinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podtaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalmpegwzez utéenie warstwy odgzapcej z piasku o
wskazniku wodoprzepuszczalda wiekszym od 8 m/doly wedtug zasad okénych w ST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszapce i
odcinajce”.

Zamiast warstwy odszapcej podiae gruntowe mana ulepszy stabilizupc je wapnem, cementem lub popiotami lothymi z
wegla brunatnego wedtug zasad ckoaych w ST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone padio gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi”.

Gruba¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostata oki&ona w dokumentacji projektowej, powinna wyniob cm, a jej
spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszarnkvirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagagodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnos¢ optymalrg mieszanki okréona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z ngiPiN-B-04481 [1].

5.3.2.0dcinek probny
Wymagania dotycgce wykonania odcinka probnego podano w ST D-05M,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne” pkt.5.3
5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna b§ rozktadana w warstwie o jednakowej grécipprzy wyciu réwniarki. Grubé¢ roztazonej
warstwy mieszanki powinna byaka, aby po jej zgagzczeniu oggnigto grubac¢ projektowan, tj.:
a) dla nawierzchni jednowarstwowej (ha padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie odszapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozieniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zszrzanie nawierzchni o
przekroju daszkowym powinno rozpa¢zsie od kravedzi i stopniowo przesuwigpasami podinymi, czéciowo nakltadajcymi sig w
kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpocaé¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi czéciowo naktadajcymi sig, w kierunku jej gérnej kragdzi. Zagszczenie naley kontynuowa do osagnigcia wskanika
zag:szczenia podanego w ST, a w przypadku gdy niejeskrelony, do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegozr,98
zag:szczenia maksymalnego, ok@nego wedtug normalnej proby Proctora, zgodni@&lzB204481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna iyrdwna wilgotndci optymalnej. W przypadku gdy
wilgotnos¢ mieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotndci optymalnej, mieszagknalezy osuszy w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera, a w przypadku gdy jestzeza o w¢cej niz 2% - zwiky¢ okreslona iloscia wody. Wilgotngé mazna badé dowolrs metod,
(zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymogow jak \irg;.

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& Ipjelegnowana. W pierwszych dniach po wykonaniu
nawierzchni nakey db&, aby byta ona stale wilgotna, zraszaja woda ze zbiornikbw przewmnych.

Nawierzchnia powinna Byréwnomiernie zajalzana (dogszczana) przez samochody na calej jej szémke okresie 2
tygodni, w zwizku z czym zalecasprzektadanie ruchu nazde pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajice sé wklesnigcia po okresie piegnacji wyrownuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za
pomog oskardéw. Wczesne wyrdwnanie wdie¢ zapobiega powstawaniu wybojéwzdk mimo tych zabiegéw twogzsic wyboje,
uszkodzone miejsca nalewyciaé pionowo i usugé, dosypé swiezej mieszankiwirowej, wyprofilowa® i zags$ci¢ wibratorem
ptytowym lub kcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do produkcji migsza
zwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanej nawierzchavirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. WyszczegOlnienie bada Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiarow

167



D.05.01.03. Nawierzchnia zwirowa

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomych

1 | Uksztaltowanie osi w planie

2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

3 | Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 | RGwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach gtéwnych tukgaziomych
6 | Szerokéc¢ 10 pomiar6w na 1 km

7 | Grubd¢ 10 pomiar6éw na 1 km

8 | Zagszczenie 1 badanie na 608 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie nae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej azegj niz = 5 cm.
6.3.3.Rz¢dne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno bwicksze nk +1 cmi -3 cm.
6.3.4.ROwNna¢ nawierzchni

Nierowndgci podiwne nawierzchni nakly mierzy¢ tata 4-metrovs, zgodnie z norm BN-68/8931-04 [5]. Nierowrkei
poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove tata. Nieréwndci nawierzchni nie powinny przekra@za5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukamlinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.3.6.Szeroké¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubds¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie sZex@i nawierzchni. Dopuszczalne
odchyiki od projektowanej gruloi nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykgohrco najmniej w 10
punktach na 1 km i poréwnaniu zgodoowykonanych elementéw odwodnienia z dokumentpopjektova.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylempadkéw od spadkow
projektowanych nie powinno Bywieksze nk + 0,1%, przy zachowaniu zgodiud z projektowanymi kierunkami odprowadzenia waod.

6.5. Zag:szczenie nawierzchni
Zagzszczenie nawierzchni nalebada& co najmniej dwa razy dziennie, z type, maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajca na jedno badanie powinna wyrio800 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolrs metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchmiirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@@magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami l#yniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego lub warstwy ogtszajcej,
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— dostarczenie materiatow,

— dostarczenie i wbudowanie mieszarnkiirowej,

— wyréwnanie do wymaganego profilu,

— zagszczenie poszczegoélnych warstw,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

2. PN-B-11111 _Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaglo@awierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturala@awierzchni drogowych.
Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie fvska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
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